Seznam chybovych koédu pro:
vySkové stavitelné podnoze LAMBDA, LAMBDA DUO, LAMBDA BT, BETA
(TC15S, TC15P & TC16P)

* Resetovaci postup: Stisknéte soucasné tlacitka nahoru a dol(, dokud rdam nedosahne nejnizsi polohy.

Po dokonéeni procesu resetovani a uvolnéni tlacitek nahoru a dold zazni zvukovy signal.
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Bez pipnuti

3 pipnuti, 3 pipnuti béhem provozu, nez
je stll ve vychozi pozici

2 pipnuti

Bez pipnuti. Zména o 40 mm, bez nebo se
stiskem tlacitka

Bez pipnuti. Zména o 40 mm, bez nebo se
stiskem tlacitka

5 pipnuti

5 pipnuti

1 dlouhé pipnuti (2 sekundy)

1 dlouhé pipnuti (2 sekundy)

1 dlouhé pipnuti (2 sekundy)

4 pipnuti

4 pipnuti

4 pipnuti

bez pinuti

Reset neni Gplné dokoncen

Ochrana proti naduzivani

Ochrana nevyvaZzenosti

Antikolizni ochrana

Antikolizni ochrana

ochrana motoru M1 proti pretizeni

elektrického proudu

ochrana motoru M2 proti pretizeni

elektrického proudu

Zadny halovy senzor z M1

Zadny halovy senzor z M2
Zadny halovy senzor z M3

Bez elektrického proudu v M1

Bez elektrického proudu v M2

Bez elektrického proudu v M3

Bez elektrického proudu

Postup resetovani neni pIné dokonéen. (Pokud je stdil
v pozici 100 mm od nejnizsi polohy nebo méné, stl
nelze synchronizovat béhem procesu resetovani)

Pohyb ramu 300 sekund nepretrzité, nebo Casté
pouzivani tlacitka aktivujici ochranu proti prehrati.

Rozdil mezi dvéma sloupky je vice nez 10 mm.

Privod elektrického proudu bude zastaven, pokud se
odjevi nadmérna odchylka ve spotiebé

Zjisténi, zda stll narazil do pfedmétu, je nestabilni nebo
se pohnul a vychylil béhem uzivani.

Sloupek M1 (motor 1) je pfetizeny

Sloupek M2 (motor 2) je pretizeny

Je detekovan pouze proud, zadny halovy senzor.
Sloupek se nehybe.

Je detekovan pouze proud, Zadny halovy senzor.
Sloupek se nehybe.

Je detekovan pouze proud, Zzadny halovy senzor.
Sloupek se nehybe.

Z pristroje nebyl detekovan zadny proud ve sloupku M1
(motor 1). Jeden sloupek se nepohybuje a ostatni
sloupky se mirné tiesou.

Z pristroje nebyl detekovan zadny proud ve sloupku M2
(motor 2). Jeden sloupek se nepohybuje a ostatni
sloupky se mirné tfesou.

Z pristroje nebyl detekovan zadny proud ve sloupku M2
(motor 2). Jeden sloupek se nepohybuje a ostatni
sloupky se mirné tfesou.

Réam se nepohybuje a zelena kontrolka na kontrolnim
ovladadi nesviti.

JOSEF STRNAD

ZALOZENO 1902

1) Ujistéte se, Ze je podnoz zcela resetovana.

1) Nastaveni vysky stolu se obnovi po 3 minutdch v pohotovostnim rezimu modus. Po tomto
pohotovostnim rezimu by mél stdl fungovat znovu.

1) Provedte reset * a ovladejte stdl.
2) Pokud stll stale nelze normélné provozovat, pak se ujistéte, Ze je stll skutecné
uvolnény. Poté provedte dalsi reset.

1) Pokud se neobjevi zadna prekazka, stll se poté zprovozni.
2) Pokud se vyskytne néjaka prekazka: odstrante prekazku a
stdl je funkéni.

1) Ze stolu odstrante tézké bremeno (pokud existuje) a sklopte jej tak, abyste sniZili
spotiebu elektrické energie k polohovani stolu

2) Pokud stll stale nelze normélné provozovat, provedte reset * a obsluhujte stal.

3) Pokud reset * nelze provést nebo chyba stale trvd, pak sloupek muze byt vadny. Po
vyméné slouku M1/ M2 provedte reset * a bude mozné opét stdl uZivat.

1) Provedte reset* a ovladejte stdl.
2) Pokud reset * nelze provést nebo chyba stale trva, pak mize byt sloupek vadny. Po
vyméné sloupku M1 / M2 provedte reset * a ovlddejte stal.

1) Zkontrolujte, zda jsou konektory sloupku dobfe pFipojeny, povedte reset * a obsluhujte
stdl.

2) Pokud reset * nelze provést nebo chyba stale trva, pak sloupek mize byt vadny. Po
vyméné slouku M1/ M2 / M3, provedte reset * a ovlddadejte stal.

Ujistéte se, Ze je zastrcka spravné pripojena v zasuvce elektrického proudu.



