MONTAZNIi NAVOD
ALFA

VYSKOVE STAVITELNA PODNOZ S JEDNiIM ELEKTROMOTOREM




DiLY

C. NAZEV KS
1 Podno? 1 par
2 Ptitka horni 2
3 Spojovaci kanal 1
4 Kontrolbox 1
5 Kabel k motoru 2
6 Sitovy kabel 1
7 Ovlada¢ 1
8 Sroub imbus Méx12 12
9 Sroub imbus M6x20 8

1. Nejdfive spojime dolni pticky podnoZi se stojinami (vyskovymi
mechanismy) pomoci Sroubi M6x20 (8 ks)

Dale spojime obé podnoze se spojovacim kandlem pomoci Sroubl M6x12 (8 ks). Horni pricky
nasadime na podnoZe a pripevnime Srouby M6x12 (4 ks).

3. Kabely k motoru zapojime jednim koncem k vyskovym mechanismim v podnoZzich a druhym koncem

do kontrolboxu, ktery jsme umistili do spojovaciho kanalu. Kontrolbox mizeme také pripevnit ke
stolové desce (lépe dostupny).




4. Ke kontrolboxu pfipojime také sitovy kabel a ovladani.

5. Ovladani ptipevnime pod stolovou desku na snadno dostupné misto.




’ Vs

Ovladani

DPF1K ovladac zakladni

Stisknéte tlagitko pro pohyb NAHORU nebo DOLU a systém se bude pohybovat zvolenym smérem tak
dlouho, dokud budete drzet stisknuté prislusné tlacitko nebo dokud nebude dosazeno koncové polohy.

DPF1C ovladac s paméti a displayem

A pohyb nahoru

\" pohyb doll

S uloZeni do paméti
pamét 1
pamét 2
pamét 3

Nahoru a dolii

Stisknéte tla¢itko pro pohyb NAHORU nebo DOLU a systém se bude pohybovat zvolenym smérem tak
dlouho, dokud budete drzet stisknuté prislusné tlacitko nebo dokud nebude dosazeno koncové polohy.
Pamét

Pro ukladani do paméti a pohyb do uloZené pozice jsou urcena Ctyfi mala tlacitka

Ukladdni do paméti

Stisknéte tlacitko S, display bude blikat po dobu 2 sekund. BEhem dvou sekund stisknéte jedno z mensich
tladitek s te¢kou/teckami, aktudlni pozice bude uloZena pod timto tlacitkem. Potvrzeni volby bude zobrazeno
na displayi zobrazenim ¢islice , 1%, ,,2“ nebo ,,3“.

Pohyb do polohy uloZené v paméti (mald tlacitka s teckami)

Stisknéte jedno z pamétovych tladitek a systém se rozjede do uloZené pozice. Drzte tlacitko stisknuté, dokud
nebude dosazeno polohy.

Funkce displaye

Zobrazuje aktudlni vySku v cm nebo palcich.
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